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AC-Elektrozylinder DSZY5 (ACME screw)

Die Linear-Elektrozylinder DSZY5 werden mit Wechselstrom betrieben. Es
gibt den Linearaktuator DSZY5 in 4 unterschiedlichen Ausfiihrung:

ACME screw

1. DSZY5-Standard
(fur alle Anwendungen ohne Positionsruckfihrung)
2. DSzZY5-POT
(mit Potentiometer fiir absolute Positionsrickfiihrung)
3. DSZY5-LT
(mit integrierten, einstellbaren Endschaltern)
4. DSZY5-LT-POT
(mit Potentiometer und integrierten, einstellbaren Endschalter)

Ausgestattet mit einer Trapezgewindespindel (ACME screw), handelt es
sich um einen strapazierféhigen und robusten AC-Linearantrieb, Durch die
Trapezgewindespindel erreicht er eine hohe Selbsthemmung.

Weiterhin wurde ein mechanischer Uberlastschutz integriert.

Der Motor wird auBerdem durch einen Temperatur-Uberlastschutz DSZY5
gesichert.

Typenschliissel

DSzZY5 - 230 - 10 - A - 203 - IP65
Typ Spannung Untersetzung ACME Hubléngen Sensor
230V AC 10 Trapez- 102mm IP65: ohne Sensor
20 Gewindespindel 153mm POT-IP65: Potentiometer
40 203mm LT-IP65: Endschalter
305mm LT-POT-IP65: Endschalter und
457mm Potentiometer
610mm

Geschwindigkeit- und Strom-Diagramme
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Allgemeine technische Daten
- Schub- und Zugkraft bis 3.500N - Schubstange und Schutzgehause aus - Schutzklasse IP65 fir alle
- Statische Kraft 4.500N pulverbeschichtetem Stahl Ausfiihrungen
- Arbeitstemperatur -26C° bis +65C° - Lebensdauer geschmiert - Einstellbare Endschalter
- Einschaltdauer 25% - Uberlastschutz durch Kupplung

© Copyright by Drive-System Europe Ltd. Stand: 05.09.2011



Drive-System Europe Lid.

Bemal3ung

Elektrozylinder

Version Standard
Version Poti

Version LT
Version Poti + LT

DSZY5-Standard

S (Hub)

+2,5mm bei Stand. / Poti
+5,0mm bei Poti + LT
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DSZY5-LT oder Poti+LT
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Befestigung

c3 Das untere Befestigungsauge ist

%' C2 standardmé&Rig im Winkel von 90°C
befestigt.
Es besteht die Moglichkeit, bereits bei der
2 OOXS, Bestellung andere Winkel (siehe li. Bild) zu

Standard :ﬂm wahlen.
Hangen Sie dem Typenschliissel dann die

h c4 entsprechende Bezeichnung C1 bis C5 an.
Weiterhin besteht die Moglichkeit,

Befestigungsschellen fir eine
Rohrmontage zu ordern. Dieses bitte im
Bestelltext dazuschreiben.

Installationshinweis

Motoranschluss: DSZY5-LT oder DSZY5-POT oder DSZY5-LT-POT

Untersetzung 10:1 und 20:1 und 40:1
Ausfahren: Kabelanschluss rot-weif3

Red(COM) Einfahren: Kabelanschluss  rot-schwarz
White
e AC INPUT M
G/Y =
POWER WIRE
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Motoranschluss: DSZY5-Standard

Red(COM) Red(COM)

e ] m@ AC INPUT M\

G/Y

POWER WIRE POWER WIRE

N Figure 1 N Figure 2

Achtung: unterschiedliche Beschaltung

- Untersetzung 10:1 und 20:1 (Figure 1) - Untersetzung 40:1 (Figure 2)
Ausfahren: Kabelanschluss  rot-weif3 Ausfahren: Kabelanschluss  rot-schwarz
Einfahren: Kabelanschluss rot-schwarz Einfahren: Kabelanschluss rot-weil3

Die Kolbenstange féhrt entsprechend der oben gezeigten Anschlussbelegung aus bzw. ein. Sind im Zylinder Endschalter integriert, stoppt
der Motor automatisch in der jeweiligen Endlage.

Sind keine Endschalter integriert, muss dafir gesorgt werden, dass der Motor vor Erreichen der jeweiligen mechanischen Endlage
abgeschaltet wird.

Es ist sicher zu stellen, dass die Last nicht groRer ist als im Diagramm gezeigt.

Die Last sollte immer in der Bewegungsrichtung zentriert sein. Querkréfte sollten vermieden werden. Sie verkiirzen immer die Lebensdauer
und kénnen im Extremfall die Funktion behindern oder sogar das Gerat zerstoren.
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